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La commande « Hélice » a

La commande « Hélice » est, par défaut, une commande de lI'atelier surfacique « Generative Shape Design ».

Dans 3DExperience il est possible d’ajouter une commande d’un atelier dans un autre atelier. Nous allons donc
ajouter la commande « Hélice » dans l'atelier « Part Design ». Nous aurions pu également générer une hélice en
basculant dans I'atelier « Generative Shape Design ».

Insertion d’une nouvelle commande dans un atelier :

Afiner |Véi] Epinglr la section e Clic droit dans la bande du menu choisi : ici le menu « Affiner » de 'atelier « Part Design »
s b * Choisir « Mode personnalisé » puis « Ajouter des commandes ... »

Afficher les icones et le texte

Réintialiser toutes les positions de
e | Personmalise x| Dans « Toutes les commandes », rechercher
Oy Mode personnalise .
Favoris | Sections | Pavé d'actions I Commandes | Options | Ia Commande « Hellce »
- _ Catégories commandes | o Glisser-déposer la commande « Hélice »
Sélectionner des instances a A | Heélice A o
Teeponer e dans la bande du menu choisi.
* Rotation droite
o o . , :EI:F * Rotation gauche
Visionner une vidéo e e
Macr . . . - »
E[I Ressousce du projet | dessous former Affiner Vérifier Structure Visualiser AR-VR
: Toutes les commandes * dos J— -
Commandes d'app actuelle«;V + droit o Al
Gl PO @ B @ F
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https://educacom.fr/CATIA%20exercices/nouvelle%20commande%20avec%20voix.mp4

Jean-Philippe VERDU




H ’
Conception 3D d’un ressort
Type
Type d'hélice: | Pas et Révolution
1- créer I’hélice ;"\T\W ® Pas cTnstant O Pas variable .
Pas: 3mm =
2. Créer la section du ressort Tours: [3 =
i ali groint2 |
3. Balayer la section le long de I’hélice Point de départ . [ETIH
Axe : Repére.1\Axe Y
Orientation: i Sens inverse des aiguilles v ‘
Angle de départ : [Odeg E
Q Profil >> Esquisse.5 J° Nervure.2 X Variation du rayon
\ : ® Angle de variation: ]Odeg E
f Standard @ Mince Sens: Diminution
) O Profil : Aucune sélection
Profil Eqﬁunsse.s 7 ‘ lz Inverser la direction
Courbe des centres: Hélice 1 : Q oK Annuler  Apercu

Nervure relimitee

¥ Controle du profil

Type Conserver l'angle v

4. En passant par la création d’éléments de référence (point,
B aoover  Aper droite, plan) puis par des extrusions et des nervures, créer
les 2 brins aux extrémités du ressort.

jﬁ Courbe des centres : >> ( T
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Représentation apparente d'un filetage

Profil trapézoidal
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Axe fileté




Conception 3D d’un filetage

1. Créer les hélices extérieure et intérieure
2. Créer les profils des filetages
3. Balayer les profils le long des hélices

0
[}
Y
1.8
& Rainure 1 X
18 < Standardr‘ @ Mince
0.9 - I
! Profil

Esquisse.4 : Q
Courbe des centres: Helice 1 :
Rainure relimitée
¥ Controle du profil
Type Direction d'extraction
Direction Axe Z

Déplacer sur la trajectoire

n Annuler Apercu

- ﬁ‘ Courbe des centres : >>

Contrdle du profil >>
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« ) Point de départ »

Type
by Type d'hélice: | Hauteur et Pas

® Pas constant O

Pas: [0.7mm

[+] LD

Hauteur: |31‘Smm

Point de départ:

Axe : Repére.1\Axe Z

[
Onentation: i Sensinverse des aiguilles

Angle de départ : | Odeg =

3152 Variation du rayon
® Angle de variation: | Odeg -+

Sens: Diminution v

O Profil : | Aucune sélection

™ m Inverser la direction

OK Annuler Apercu

* Profil métrique 1SO

Profil trapézoidal
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